
FREQROL-SE
S E - I 0 1 C A R D
ARRANGEMENT DIAGRAM

U 相 P h a s e U
鼋 流 指 令 幂 調 ( c u r r e n t command

z e r o a d j u s t m e n t

V 相 P h a s e V

電 流 指 令 宰 講 整 current command
z e r o a d j u s t m e n t
+5V

W 相 Phase W P 5A
竈 流 指 令 幂 調 鍪 c u r r e n t command

z e r o a d j u s t m e n t

* 2 OV d i g i t a l ground DOA

電 流 制 御 ル ー プ c u r r e n t c o n t r o l 1-
ダ イ ン 設 定 oop gain s e t t i n g CON11

イ ン バ ー タ ・ コ ン パ L i g h t s   w i t h   b a s e
ー タ ト ラ ン ジ ス タ の   c u t - o f f   o f   1 n v e -
ペ ー ス 遮 断 時 点 灯   r t e r ， 」converter

t r a n s i s t o r s

コ ン バ ー タ Lights with conve-
回 ⽣ 時 点 灯 r t e r r e g e n e r a t i o n

不 ⾜ の 竜 出 表 ⽰

1 7 0 ⽂ 以 下
1 5 m 5 以 上 の
電 圧 降 下 に て Z

 頭
 鹽

（ 点 灯

異 常 コ ー ド 表 ⽰

* 1

速 度 指 令 表 ⽰

-P
18

A

P2
4

-D
O2

 4

CON 21

C E N C H 2 9 H 3 • CES
• CH4

I n d i c a t e s und-
er voltage
Lights with
vol tage drop
of l e s s than
170V, more

t h a n 15mS

Refer to separate
sheet for d e t a i l s
on f a u l t c o d e d i -
s p l a y s

Speed command
display

x1
X2

×8

L E D

L E D

LED
LED
LED×16

X32
×64

×128
X 2 5 6 1
×512
X10241

* 2 X2048

デ ジ タ ル 速 度 指 令 D i g i t a l s p e e d
イ ン タ ー フ ェ イ ス 設 定 command i n t e r -

f a c e s e t t i n g

• C H 7
• CH9 • с я 6
• C100 CH8

P I N S   （ E 1 2 0
VR2

CH 11
C H 1 3 • I R I V R 3
CH1 4 9 0 0 CHI 6

CHI 50 06CH1 7
CH1 8°° °CH20

•C#21 CH 19

• CH22
CH23 • • •
0 8 2 4

C825

0 2 5   9 0 0CH28
CH27

C E 3 1
•/CH30

C#29 •
P I N I

CON 12 CH32
CH33 •

4 ⽇
C#34 •

•CH35 VR6
CH3 8 回 ⽇CH360 •CH37 • • CH39 SPARE

PIN

02

C H 4 0
CH41 • CH4 2

V R 8
C E 4 3   Q   T R 9

CH43A •

P 1 y 3 ⾷ 旦
P I N 2 5 2 ⽇ C O N

（ 注 ） 全 て の 制 カ ー ド は 各 機 械 メ ー カ ー の Note: As all control carde are
出 荷 時 に 完 全 に 過 整 さ れ て い ま す か ら 、 adjusted at shipment, any
ボ リ ュ ー ム ， 設 定 デ ィ ッ プ ス イ ッ チ ・ adjustments of setting DIP
設 定 ピ ン の 調 変 更 は 避 け て 下 さ い 。 switches,sett ing pins, and

potentiometers will not be
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必 2
速 度 設 定

NS
F P m 速 度 設 定 オ ー バ

ー ス ピ ー ド レ ベ
000800000 ル 週 整

CON23 CON 2 4
P I N 1 - A , B

Speed s e t t i n g

speed s e t t i n g ,
o v e r - s p e e d l e v e l
a d j u s t m e n t

PIN1-A , B
S E - 1 0 1 CON101

• СН44

●   C H 4 5

• C#46

• C47

•/CH48

コ ン バ ー タ 電 圧
・ フ ィ ー ド バ ッ ク
ゲ イ ン 調 整

竜 源 電 圧 ピ ー ク
値 ゲ イ ン 調 整

Converter v o l t a -
ge feedback gain
a d j u s t m e n t

•   G E 4 9
CON 102

• CH50

国 ⽣ コ ン バ ー タ
電 流 零 調 鏊
CH 43 A

• CH51

• CH52

コ ン バ ー タ 直 流
電 流 等 調 整
C H 5 8

CH53
コ ン バ ー タ 衛 ⽣
充 電 時 点 灯• CH54

• CH55 CON 103

LED20O

VRIO
VR11
VR12

CH58
VRI3

CH56 CH57

CON SM
O

Supply vol tage
peak value gain
ad j u s t m e n t

R e g e n e r a t i v e co-
n v e r t e r c u r r e n t
zero adjustment
CH4 ЗА

Converter DC cu-
r r e n t zero adju

CH58

Lights with con-
v e r t e r voltage
c h a r g i n g

イ ン バ ー タ 側 I n v e r t e r s i d e ,
V 相 竃 流 フ ィ phase V, curren-
ー ド バ ッ ク 等 調 整 t f e e d b a c k   z e r o

CH 5 7 adjustment
CH57

イ ン バ ー タ 側 Inver te r s ide ,
U 相   電 流 フ ィ phase U, c u r r e n -

t feedback zero
ー ド バ ッ ク 等 調   a d j u s t m e n t

CH 5 6 CH56

ロ ー っ メ ー Load mete r a d j -
讕 整 u s t m e n t

ス ピ ー ド メ ー タ Speed meter adj-
u s t m e n t

CO ERROR

EMERG
ENC

Y

OVER

MOTO
R

OVER
 (CON
VERT

ER)

VOLTA
GE
VO

LTA
GE

FAULT INDICATORS

LED12 (AL8)|
LED13 (ALA)|

LED14 (AL2)
LED15 (ALI)

* 2

表 中 の P I N   設 定 は 、

3 ⽇ は P I N 押 ⼊ 。印 は P I N 除 去 を ⽰ し ま す 。
The symbols for the pinThe anabold for the pane
for the pin renoved.

番 号
PIN Name

称
D e s c r i p t i o n

PINI
最 ⾼ 速 度   設 定

Maximum speed
s e t t i n g

нн 10000 (АРМ) PINI ANCE 2 R A P E   1 8PIN

6000
4600 P N I   A M P 8
4500 ( R P M ) PINI A 8 B SPAREPIN

PIN2
PIN?

デ ジ タ ル 速 度 指 令
イ ン タ ー フ ェ イ ス   設 定

D i s i t a l s p e e d command
i n t e r f a c e s e t t i n g A2

Source drive (open emitter)] PIN3 A gIo) P R 2 o 鞿 。
シ ン ク ド ラ イ ブ

Sink, drive (open collector) P M 2 o 蹈 。

PIN5
電 社 側 ル ー プ サ イ ン 設 定
current control 1-
oop r a i n s e t t i n g

出 ⼒ 容 量 5 5 ~ 1 5 k v P I N 5 ®
O u t p u t   p o w e r

1 8 5 ~ 2 2 k w P I N 5 이
 의 BNP-7237-25 - A



FREQROL-SE
SE-CPU2 CARD
ARRANGEMENT DIAGRAM

（ 注 ） 全 て の 制 カ ー ド は 各 機 械 メ ー カ ー の   N o t e ：   A s   a l l   c o n t r o l   c a r d e   a r e
出 荷 時 に 完 全 に 整 さ れ て い ま す か ら 、 adjusted at shipment, any
ポ リ ュ ー ム 、 設 定 デ ィ ッ プ ス イ ッ チ 、 adjustments of setting DIP
設 定 ピ ン の 調 整 変 更 は 避 け て 下 さ い 。 swi tches , se t t ing p ins , and

potentiometers will not be
needed.

+5 V

Ov

ROM I ROM 2

d i g i t a l ground P 5A

ギ ャ ⽐ Gear r a t i o
H

IDGA

ギ ャ ⽐ G e a r r a t i o

CON 11|

LED
ED

•ED
LED
LED
L E D
LED
LED
LED
LED
ヨ ビ
ヨ ビ

• CH 50

ギ ャ ⽐ Gear r a t i o
L

リ セ ッ ト R e s e t

オ リ エ ン ト Orient . t e s t
テ ス ト

速 度 制 御 ル ー プSpeed control
⽐ 例 定 数 100p propo-

r t i o n a l c o n s t a n t

オ リ ニ ン ト Orient. speed
速 度 設 定 s e t t i n g

オ リ エ ン トSW11 O r i e n t , r o t a t i o n
回 転 ⽅ 向 1 2 d i r e c t i o n

オ リ エ ン ト SW11 Control w i t h

停 ⽌ 時 制 御 3 4 o r i e n t . s t o p

速 度 制 街 ル ー プ   S p e e d   c o n t r o l
積 分 定 效 100р i n t e g r a l

c o n s t a n t

• CH 51

STI

S W I

Sw 2

SW 3

SW 4

SW 5

SW 6

8 SW 1

SE-CPU 2

ST 2

SW8

SW12

SW 15

SW14

SW13
®

SW10 SW11

CON 12
CON 31

*
オ リ エ ン ト ⽤
エ ン コ ー ダ

Orient . e n c o d e r
power supply

電 源

N C へ To NC

オ リ エ ン ト 位 置 （ F r o m   d e t e c t o r ）
エ ン コ ー ダ 出 ⼒   o r i e n t . p o s i t i o n

o u t p u t
1024 P / r e v

CH 53

CH 52 CH 54

CH 55
• СН56
• CH 57

凸 P I N I I
• CH60

CON A

• CH 58
• СН 61

CONAA CON 2

CH 59
• СН62

PIN 12

B m A CON C

PIN 13~

SPARE
PIN

SW 4 SW 5
ON

SW 6

電 源 位 相 判 別

準 備 完 了
モ ー ト ル 正 転
指 合

モ ー ト ル 逆 転
指 令

速 度 懊 出

電 流 検 出

速 度 到 達
ア プ ロ ー チ

イ ン ポ ジ シ ョ ン

零 速 度

Power supply
phase 1dent1-
fi c a t i o n

Ready

Motor forward
(CW) r o t a t i o n
command

Moto r r e v e r s e
(CCW) r o t a t i o n
command
Speed detec-
t i o n

Current detec-
t i o n

Speed a r r i v a l

A p p r o a c h

In-pos i t ion

ZERO SPEED

オ リ ー ン ト
ポ ジ シ ョ ン
シ フ ト

O r t e n t ,   p o s t t t o m
s h i f t
0 ~ F × 25 6

0 ~ F × 16

0 ~ F × 1

イ ン ボ ジ シ ョ ン   I n - p o s i t i o n
範 囲

メ ン テ ナ ン ス
バ ネ ル ⽤

r a n g e

For m a i n t e n a n c e
p a n e l

數 梗 出
バ ル ス ジ ェ
ネ レ ー タ

Overheating de-
t e c t i o n / p u l s e
g e n e r a t o r

シ ー ケ ン ス 回 話 S e g u e n c e   c i r e u i t
（ オ リ エ ン ト （ o r i e n t .   p o s i t i o n
位 置 デ ー タ ）d a t a )

オ リ エ ン ト Orient . pos i t ion
位 置 指 令 command i n t e r -
イ ン タ ー フ ェ イ ス f a c e

ク リ ー プ 速 ⽤

第 2 減 速 点

Creep speed (20 гр / 30 ps)

2nd po in t of r e d u c i n g

第 1 波 速 点 1 s t point of r e d u c i n g

ON
OFF

ト ル ク 部 ・ Flurque l imitat ion

加 減 速 時 定 数   A c c e l e r a t i o n /   d e c e l e r a t i o n
c o n s t a n t

速 度 検 出 範 囲 Speed detection range

マ グ セ ン サ 取 付 ⽅ 向 Direc t ion of magnetic
（ エ ン コ ー ダ 取 付 ⽅ 向 ）   s e n s o r （ e n c o d e r ）   a o u n t i n g

( F o r . / Rev. )
SW 7

ON
OFF

ー マ ル ／ テ ス ト N o r m a l / t e s t

ク ロ ー ズ ／ オ ー プ ン   C l o s e d / o p e n

速 度 指 合 Speed command (BINARY / BCD)

速 度 指 令 ⼊ ⼒ Speed command input
(Source / Sync drive )

位 置 指 令 ⼊ ⼒ P o s i t i o n command I n p u t
(Source / Sync drive)

メ ー タ 校 正 Meter c a l i b r a t i o n
(Meter OFF / ON)

最 ⾼ 速 度 Maximum speed (L /H.RH)

-   零 速 度 Zero speed ( 25 RPM / 50 RPM)

サ ー ボ 剛 性 切 替 Servo r ig id i ty se l ec t ion
（ R / L

⾮ 常 停 ⽌ 時 With e m e r g e n c y s t o p
(ON / OFF)

ロ ー ド メ ー タ 出 ⼒ Load meter output
(H/L)

ペ ー ス 速 度 Base speed
（ ペ ー ス = 1 1 5 0 r p a R a s e = 1150 гра /
ペ ー ス ＝ 1 5 0 0 r p m Base = 1500 pm )

番 号
PIN

PIN12

Name
税

Description
オ リ エ ン ト 位 置 指 が
イ ン タ ー フ ェ イ ス 設

Orient. position command
Interface s e t t E n g

Source drive P I N I 2   0   8 8 c   P N I 3 ⽇   7 A
シ ン ク ド ラ イ ブ （ オ ー プ ン コ レ ク タ ）

Sink drive (open collector) P I N I 2 D   E C   P I N I 3 8 의 의00 A
ォ リ エ ン ト ⽤ エ ン コ ー ダ N C よ り 横 認

Supplied froa NC SPARE
Orient. encoder power N C よ り 失 勢

Not suppiled from NC P I N I I   B S P A R E
P I N

表 中 の P I N   設 定 は 、
⅜ 印 は P I N   導 ⼊ 。 印 は P I N 除 去 を ⽰ し ま す 。

The syabols for the pin

for the pin inser ted and
for the pin removed. BNP_7237-26 - A



た る 5 3 E
4 . 設 定 内 容 Q T - 1 5 （ E X ） 供 樣注 意 事 項

三 菱 主 軸 制 御 装 置 1 .   本 仕 様 は 、 御 注 ⽂ リ ス ト の 内 容 に よ り 設 定 致 し て お り ま す 。
2 ． 仕 様 及 び 設 定 の 変 更 が ⽣ し た 場 合 は 、 本 書 を 修 正 致 し ま す 。
の で 、 ⾝ に 理 さ い 。

F R E Q R O L - S E

御 注 ⽂ 品 ⼀ 覧 表

速 度 指 令 イ ン タ ー フ ェ イ ス 設 定   A 1 、 A 2 の 変 更 時 に は S W 6 - 4
位 置 指 令 イ ン タ ー フ ェ イ ス 設 定   B 1 、 B 2 の 変 更 時 に は S W 6 - 5
最 ⾼ 速 度 設 定   H H 、 H 、 L の 変 更 時 に は S W 6 - 7 . S W 7 - 5 ～ 8 , 7 R 6
上 記 設 定 変 更 を 必 ず ⾏ な っ て 下 さ い 。 が ら い

側 注 ⽂ 元 ヤ マ ザ キ マ サ ッ ク 株 式 会 社 殿 詳 細 貧 科 標 準 仕 様 者 B N P - A 7 2 3 7 - 1 0
保 守 取 扱 説 明 書 B N P - A 7 2 3 7 - 1 1

機 械 名 2 T =15 ( E X > 運 転 調 整 要 領 害 B N P - A 7 2 3 7 - 1 2

1 . 御 注 ⽂ 内 容 （ 総 報 が 異 な る 場 合 は 多 照 ）
ア イ テ ム 機 器 名 形 名 台 / セ ッ ト

考

ア
 イ

 テ
 ム

 を
 • で

 囲
 っ

 た
 も

 の
 を

 適 ⽤

01 コ ン ト ロ ー ラ FR-SE-2-

01 コ ン ト ロ ー ラ FR-SE-2- K-F

0 1
0 1

コ ン ト ロ ー ラ FR-SE-2- K-A

コ ン ト ロ ニ マ

コ ン ト ロ ー ラ FR-SE-2- K-F-C

コ ン ト ロ ー ラ FR-SE-2- 2 2 K-A-C-E
02 マ グ セ ン サ
02 エ ン コ ー ダ A 5 M 1 0 2 4 8 2 1   6 8 -

2 . ス ピ ー ド メ ー タ ・ ロ ー ド メ ー タ 調 整 （ 流 計 場 ⼦   S M I 、 L M 1 に 接 続 さ れ て い る 時 の み 有 効 ）

ス ピ ー ド メ ー タ

予 備

項

ロ ー ド メ ー タ

ヒ ュ ー ズ   M F   6 0 N R - 5 A - S

罒 法

S E - C P U 1 （ 2 ） カ ー ド の ス ピ ー ド メ ー タ 指 ⽰ を 最 ⼤ 指 ⽰ に す る
S W 6 - 6 を O F F ロ ー ド メ ー タ 指 ⽰ を 1 2 0 % 指 ⽰ に す る

外 形 区

BN300C オ リ エ ン ト 機 能 な し   開 放 形
BN300C マ グ セ ン サ オ リ エ ン ト 付 開 放 形
BN300C エ ン コ ー ダ オ リ エ ン ト 付 開 放 形
B N 3 0 0 C 9 2 3
BN300C マ グ セ ン サ オ リ エ ン ト 付   密 閉 形
B N 3 0 0 C 9 2 3 、 エ ン コ ー ダ オ リ エ ン ト 付 密 閉 形
BD311C133 オ リ エ ン ト ⽤   マ グ ネ チ ッ ク セ ン サ ー

+BD309C738 オ リ エ ン ト ⽤ バ ル ス エ ン コ ー ダ
F1. F2. F3# 100%

洞 整 ボ リ ュ ー ム
S E - 1 0 1 カ ー ド   V R 1 4

S E - 1 0 1 カ ー ド   V R 1 5

オ リ エ ン ト 動 作 調 整 （ 付 加 機 能 付 の 場 合 ）
マ グ セ ン サ オ リ エ ン ト （ S E - C P U 1 カ ー ド ）
（ A   マ グ セ ン サ 感 度 調 整

確 認 個 所 C O N 4 （ 1 4 ） ー （ 1 5 ） 間 確 認 偶 所 CH53 - CH54(

+5-6V +10V

-5-6V - 10V

変 更 ス イ ッ チ
S W15
S W14

S W13

上 図 の 状 態 で な い 場 合 は 、 ギ ャ
ツ ン 調 ⾷ が 必 致 で す 。
蘆 耘 調 鍪 要 領 書 參 照

オ リ エ ン ト 停 ⽌ 位 置 調 整 調 整 ボ リ ュ ー ム   V R I
マ グ セ ン サ 取 付 ⽅ 向 判 別 変 更 ス イ ッ チ

調 整 ボ リ ュ ー ム   V R 2

S W 4 - 8
※ マ グ セ ン サ 取 付 ⽅ 向 判 別 は 、 オ リ エ ン ト 停 ⽌ 時
⼤ き く ハ ン チ ン グ す る 場 合 に 、 S W 4 - 8 を
現 状 と 逆 の 設 定 に し て く だ さ い 。
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エ ン コ ー ダ オ リ エ ン ト （ S E - C P U 2 カ ー ド ）
（ A ） オ リ エ ン ト 停 ⽌ 位 置 調 整

化 ⾓
0 . 0 8 8 ° （ 1 バ ル ス ）

1 ノ ッ チ
1 4 （ 1 6 バ ル ス ）
2 2 . 5 ° （ 2 5 6 バ ル ス ）

設 定 债ポ ジ シ ョ ン シ フ ト 値 = 3 6 0 メ ー
4096

B ）   エ ン コ ー ダ 取 付 ⽅ 向 判 別
変 史 ス イ ッ チ SW4-8

※ エ ン コ ー ダ 取 付 ⽅ 向 判 別 は 、 オ リ エ ン ト 停
⽌ 時 ⼤ き く ハ ン チ ン グ す る 場 合 に 、 S W 4 - 8
を 現 状 と 逆 の 設 定 に し て く だ さ い 。

S T

FD
-S

E-
2-2

2k
-A

-
8

7
-

8
6

3 - 2 0 - 0 8 ＋

速 度 設 定 速 度 指 令 1 0 V に て 最 ⾼ 速 度 は 6 0 0 0 （ R P M ）

SE-101

カ ー ド

の

設 定

10000H

(RPM) SPARE g デ ジ タ ル
P I N

ソ ー ス ト ラ イ フ

般 ⾼ 速 度 6 0 0 0
速 度 指 令 （ オ ー ブ ン エ ミ ッ ク ）

5000 (RPM)設 定 P I N   A 2 8 ⽇ 3 2 4 イ ン タ ー フ ェ イ ス
P I N

定

P I N 3   A   6 8 B
P I N 3   A D

P I N 2 C 膠 D
P I N 2 0 6 8 D

4500
3450 (APM) PINI A ON B SPAREP I N P I N 5 ( 8 ) P I N 5

B A S E 回 転 1 0 2 2 （ R P M ） （ E - タ S J - 2 2 A P U ）
SW 1 S W 2 SW 3

2 3 4 5 0 1 C 3 4 5 2 3 4.5 6 7 8

ON O O N   O O d o o c o o 0 N   0 0 0 .0 0 0 0 0
OFF 0 0 OFF O F F

SW 4

2 3 4 5 6 7 8

N
 O 0 0 0

OFE O O

SW 5 S W 6 SW 7 SW11

S E -

CPU1

又 は
SE-

CPU2
カ ー ド

の 設 定

3 4 5 6 7 8 1.2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 3 0 1 1 2 3

0 0 0 0 0 9 9 을 O N   O C O
OFF OFF OFF O 0 0 0 0 OFF

SW 8 SW 9 S W 1 0 SW12 SW13 SW14 SW15

0 1 2

3

0 1 2 3 0 1 2 w 0 1 2 3 1 2 3

6 4 5 6 7 4 7 4 6 7A

c m m D E F

E J D E F
CPU2

オ リ エ ン トカ ー ド
の み

位 置 指 令 （ オ ー ブ ン エ ミ ッ ク ） PIN12 D 0 으
イ ン タ ー フ ェ イ ス設 定 シ ン ク ド ラ イ ブB PIN12 D PIN13 B（ オ ー ブ ン コ レ ク タ ） 0 0

R O
 M

 番
 号

ROM 1 A - 1: 480-02-Đ N C よ り 供 給 SPARE
オ リ エ ン ト ⽤ PIN11 PIN
エ ン コ ー ダ

ROM 2 A - 2 • 780-02-Đ 竜

C2 N C よ り 供 給 SPAREPIN11 PIN

記 号 ・ 1 . 表 中 の P I N 設 定 は 、 3 . S W 8 ～ 1 0 、 1 2 ～ 1 5 は ロ ー タ リ ー ス イ ッ チ の ノ ッ チ 番 号

番 号 の
説 明

■ 印 は P I N 揃 ⼊ 。

0 g 印 は P I N 除 去 を ⽰ し ま す 。 設 定 値 を 〇 印 で 囲 ん で あ り ま す 。

2 . S W 1 ～ 7 、 1 1 は ◎ 印 側 に 設 定 し ま す 。

特 記 事 項   1 . モ ー タ は S J - 2 2 A P U   1 0 2 2 / 6 0 0 0 y g m m
の 広 域 定 出 ⼒ ツ ク ト で で す 。

2 . 加 0 5 g 時 お よ び 定 常 時 は 3 0 定 格
1 5 K W の 出 ⼒ 時 性 に し て あ り ま す 。

3 . 本 製 品 は & 7 - 1 5 （ E X ） ⽤ に 設 定 し て お り ま す 。
救 械 が 異 な る 場 合 は 、 多 気 に よ り 設 定 変 更
を 実 施 し て 下 さ い 。

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
作 成 ⽇ 付 8 5 年 2 ⽉ 2 5 ⽇

常
時

成 w

供 N C S

海 野 林 ⽥

MESA 1
MEG
R K E
注 ⽂ 元60. 2. 25

海 野
御 注 义

B N 4 0 1 U / 5 2 R O 0 J 出 図 先数



機 械 別 設 定 内 容 （ 御 使 ⽤ の 機 械 に よ り 下 表 の 設 定 を 変 更 下 さ い ）
機 械

1 0
 -

 3 S

カ ー ド

5 0 0 0 y p m に な り ま す ）
P N A 留 e P e • 粥 。
P N e A 2 e P n e C 留 。

H : 8 0 0 （ P P M P M N I A B S B
S P A R E &

P I N 5

P N S   A   B ⽇ P n • E 。
P N 3   A B B   P N 2   o B 。

B   P I N 5
A E D   （ A P A D   P N N I   A B

P I N B   A   8 8 D   P I N e © B
P : A B ： P • 留 。

P I N 5

SE

CPU1

又 は
CPU2

カ ー ド

機 械

1 -
 3

 S

カ ー ド

的
 - 3

 5

又 は

CPU2

a T - 1 0 （ E X ） ミ ッ シ ョ ン レ ス（ 1 0 T ／ モ ー ク 接 ⾼ 速 度

SPARE

SW1 SW2

P I N 5 8 / P I N 5
SW3 SW 4

에 오 일유

• 5 6 7 8
0   9 9 9 9 0 9 0 95 0 ON 20000000유 да .

SW5

1 2 3 4 5 6 1 8
ON 0 0 0 0 0 0

SW 6 SW 7 SWIl

유 ≥
O F F O L

SW12

0 1 2 3
5 6 7
9 0

C O E

0 9

SW8 S W 9 SWIO

0 1 2 3

1 0
 A

 ） 5 6 7
0 1 2 3 이 그 리 크
4 5 6 7 6 Z

C D E
@ 9 0
C O E F C D E D

1 . モ ー タ は ， 5 J - 2 2 X U 8 5 0 / 5 0 0 0 7 m m カ ー ド
の 広 塚 定 出 ⼒ 1 / 5 k m で す 。 y o 位 置 指 会

2 . カ D X 速 時 お よ び 定 常 時 は 。
3 0 分 定 後 1 5 4 前 の 出 ⼒ 時 性 に リ エ ン ト ⽤

エ ン コ ー ダ
し て あ り ま す 。

Ф 1
SW13

0 1 2 3

0 
8 
⽇ 5 6 7

9 ㅅ 8

ニ ス ト ラ イ ン
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S W 1 5
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SPARE꽃

8 
4 

.
이

 의
   8

 주
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z y シ ン グ ド ラ イ フ
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3 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7
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g SW15
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SW 7 SW11
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SW9 SW10 SW12 SW13 SW14 SW15
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P N I S   B 图
P I N 1 2   D

オ リ エ ン ト ⽤ P A N I T

N C よ り ⾷ 地 PIN11

P N 3   a   8 8
SPARE
PIN

SPARE
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의

ソ ー ス ド ラ イ ブ

PIN

5 5 B （ R P U ）   P O N   A D E   3 2 A E S E P I N 5 B   P I N 5
SW 2 SW 3 SW 4

ON 2

OFF

≥유

SW6 SW7 W
 

s

OFF OFF

SW9 SW10
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SWIZ SW13

0 1 2 3 0 1 2 3
4 5 6 7
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4 5 6 7
8 9 ㅅ   8S E C O E F
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SPARE
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御 注 ⽂ 皆 覧 表 躲
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